


ARDUINO 安裝與環境設定

此安裝檔放在「LDSLITE飛控實戰課程安裝軟體」資料夾中

本次課程只接受1.6.12以上之版本，較早版本請移除並更新



若有舊的非預設LIBRARY安裝前請先將檔案保存

ARDUINO 安裝與環境設定



ARDUINO 安裝與環境設定



ARDUINO 安裝與環境設定



ARDUINO 安裝與環境設定



選取此次上課所使用的MICRO板

ARDUINO 安裝與環境設定



ARDUINO IDE 編譯測試



上傳之前須先用USB接上ARDUINO並選擇要進行燒錄的序列埠

ARDUINO IDE 編譯測試



ARDUINO IDE上傳燒錄程式測試



安裝NOTEPAD++



此LIBRARY資料夾位於「LDSLITE飛控實戰程式」
資料夾中



進入LIBRARY資料夾，將此三個檔案複製至

C:\PROGRAM FILES (X86)\ARDUINO\LIBRARIES

ARDUINO IDE 客製涵式庫設定



ARDUINO I/O講解

•控制器：ATmega32u4

•工作頻率：16 MHz

•工作電壓：5V

•輸入電壓（推薦）：7-12V

•數位I/O接腳：20個
•硬體PWM通道：5個
•類比 I/O：9個
•5V數位/類比接腳最大允許電流：40 mA

•3.3V數位/類比接腳最大允許電流：50 mA



LDSLITE四軸飛行器飛控系統硬體架構



ARDUINO語法講解與練習



練習一：LED控制



練習一：LED控制



練習二：串列輸入



練習三：馬達控制



練習三：馬達控制



練習三：馬達控制



練習四：MPU6050讀取

加速度 角速度



練習四：MPU6050讀取

Yaw Pitch Roll



練習五：NRF24L01通訊



練習五：NRF24L01通訊



練習五：NRF24L01通訊
傳送端 接收端



PAW 2.4GHZ 遙控器程式檔燒錄方法

此安裝檔放在「LDSLITE飛控實戰課程安裝軟體」資料夾中



開啟XLOADER目錄之內容

PAW 2.4GHZ 遙控器程式檔燒錄方法



到ARDUINO 安裝路徑底下搜尋此兩個檔案
並且取代XLOADER.EXE旁原有的兩個檔案



•AVRDUDE.CONF檔案位置 :

•C:\PROGRAM FILES 

(X86)\ARDUINO\HARDWARE\ARDUINO\AVR\BOOTLOADERS\GEMMA

•AVRDUDE.EXE檔案位置 :

•C:\PROGRAM FILES (X86)\ARDUINO\HARDWARE\TOOLS\AVR\BIN

修改燒錄程式組態檔方法



開啟XLOADER.EXE並選擇LEONARDO(32U4)，並設定
BAUD為57600、以及HEX檔案位置COM不需要設定



HEX檔案位置:「LDSLITE飛控實戰程\AEROPROBING_PAW」

(學員編號) 通訊位址 通訊CHANNEL



將PAW 搖控器重置 (RESET)便能夠進入BOOTLOADER模式

按下此按鈕便能夠將重置 (RESET)  系統



回到XLOADER重新選擇COM



按下按鈕之後馬上UPLOAD因為 BOOTLOADER 模式
只維持5秒左右，上傳的動作要快速，完成後會
顯示上傳的資料量



飛控軟體整合實作



LDSLITE 飛控流程講解

馬達輸出

MPU6050數值讀取

讀取NRF24L01遙控數值

PID控制



LDSLITE 飛控流程講解



LDSLITE 飛控軟體整合實作



複製資料夾位置



進入下列位置並使用NOTEPAD++開啟PLATFORM.TXT
C:\PROGRAM FILES 
(X86)\ARDUINO\HARDWARE\ARDUINO\AVR



在COMBINE GCC-SECTIONS, ARCHIVES, AND 
OBJECTS(第68行)底下加上AEROPROBINGLDS.A的
檔案(必須儲存才有效)



開啟MUAV.INO

更改自己的傳輸位址



開啟AEROPROBINGLDS.H

更改自己的傳輸CHANNEL



遙控器操作教學



CALIB. IMU 按鈕可以校正陀螺儀
F.MODE 按鈕可以調整控制幅度



PLAY TIME!

Contact us：
Aeroprobing@gmail.com
Facebook : Aeroprobing / 台灣無人飛機應用設計學院

mailto:Aeroprobing@gmail.com

