
Pixetto x 智高
智高機器人的 AI 人工智慧 應用



我是誰？

歡迎來找我～～

⚫ 師資培訓授課

⚫ AI 課程設計交流

⚫ 產品技術問題

⚫ 教具、平台採購

威盛
創造栗

暖男老師 Jeremy 宗翰



Pixetto



硬體規格 處理器 ARM Cortex-A7 900MHz

記憶體 64MB DDR SDRAM

儲存空間 128MB SPI 快閃記憶體

鏡頭感光元件 GalaxyCore GC2053 CMOS 圖像感測器

鏡頭解析度 1920 x 1080

鏡頭可視角 130° Field-of-View

板載輸入／輸出 3 LEDs (電源、無線網路、辨識狀態指示燈）

1 重置按鍵

1 麥克風

1 Grove 連接器（UART）

1 Micro USB 2.0 端口

1 Micro SD 卡插槽

1 Wi-Fi 內置微型天線 (802.11bgn )

輸入電源 5V/500mA Micro USB 2.0 端口

5V/300mA 4針 Grove 連接器

運作溫度 0℃ ~ 45℃

尺寸 38mm x 38mm (1.5” x 1.5”)

規格最強的 AI 鏡頭教具



硬體配置

Grove插槽

重置鈕

麥克風

Micro USB 2.0 插槽

相機鏡頭

Wi-Fi 天線

Micro SD 卡插槽



功能應用

功能 說明

1 顏色偵測 辨識物體顏色、大小、與位置

2 顏色組合 追蹤包含特定顏色組合的物體

3 形狀偵測 偵測幾何形狀，例如三角形、四邊形、五邊形等等

4 球體偵測 偵測符合指定顏色的球體，回傳大小與位置

5 模板比對 透過比較畫面相似度，來辨識物體。適合用來辨識靜態照片

6 特徵點檢測 根據物體特徵點來分類物體。可儲存五組特徵點

7 神經網路 運行上傳的神經網路模型，進行物體分類

8 人臉偵測 偵測人臉，回傳位置與大小

功能 說明

9 路標辨識 回傳交通號誌的編號、大小與位置

10 手寫數字 辨識手寫數字

11 手寫英文字母 辨識手寫英文字母，回傳字母編號、大小與位置

12 AprilTag 二維碼辨識，可回傳編號、位置、大小、三軸傾斜角度

13 遠端計算 Wi-Fi連接PC或服務器，實現進階物體分類

14 道路偵測 回傳車道中心點，與道路兩側邊緣

15 數字運算 回傳手寫算式與計算結果

16 簡易分類 分析物體特徵進行編號，用於區分有明顯特徵的物體

最多元應用的 AI 鏡頭教具



支援軟硬體

AI 模型訓練

軟體 硬體

圖像化程式 程式語言 開發板 機器人

mBlock 5 Arduino C

3

開發容易、應用不受限



課程發展
支援多元軟硬體，課程發展不受限

基礎課程
Pixetto視覺辨識

學習各式影像辨識模型應用

應用課程
Pixetto＋Scratch

AI應用人機互動，與電腦動畫遊戲互動

擴展課程
Pixetto + Arduino

開發板應用

Pixetto + mBot

AI 機器人

Pixetto + micro:bit

開發板應用

Pixetto + 智高

AI 智高機構機器人



應用案例

專題-盲人輔助系統

專題-創意分類器

基礎課-AI機器學習



Pixetto 結合 智高

拓展機構應用載體，發展常態型課程 延伸產品AI應用情境，拓展課程

Pixetto視覺感測器
機器人工作坊-micro:bit編程組

機器人工作坊-micro:bit感測器補充包



智高AI擴展套件包

Pixetto 3D列印機構件＋Grove轉接線＋影像辨識球、圖卡

AI 鏡頭 擴展包



課程案例

持續增加中……



Pixetto

實
作



第一步設定

1

2

搜尋pixetto https://learn.pixetto.ai/

https://learn.pixetto.ai/


下載 Pixetto Utility第二步設定



顏色偵測
功能一



模式選擇

辨識精度

辨識物件數量

辨識顏色(可調整)

設定好套用



顏色組合偵測

功能二



模式選擇

辨識精度

辨識顏色(可調整)

設定好套用



形狀偵測
功能三



模式選擇

辨識精度

辨識物件數量

辨識形狀

設定好套用



球體偵測
功能四



模式選擇

辨識精度

辨識物件數量

辨識顏色(可調整)

設定好套用



交通標誌辨識

功能五



模式選擇

辨識物件數量

設定好套用



AprilTag
功能六



模式選擇

辨識物件數量

設定好套用



手寫數字辨識

功能七



模式選擇

辨識物件數量

設定好套用



手寫字母辨識

功能八



模式選擇

辨識物件數量

設定好套用



人臉辨識
功能九



模式選擇

辨識物件數量

設定好套用



模板匹配
功能十



模式選擇

辨識物件數量

辨識模板訓練

設定好套用

標籤

儲存

框選設定



特徵點偵測
功能十一



模式選擇

辨識物件數量

辨識模板訓練

設定好套用

標籤

儲存

框選設定



神經網絡辨識

功能十二



1. 訓練

錄影

1. 用 pixutils 移動角度錄影 10~15 秒 2. 進入網頁，並登入 https://mls.pixetto.ai/

3. 匯入影片 5. 訓練模型4. 框選物件區塊

https://mls.pixetto.ai/


模式選擇

辨識物件數量

安裝模型

2. 設定

辨識精度

設定好套用



材料準備



開發流程

智高機構搭建1

Pixetto AI 影像辨識訓練2

MakeCode 程式設計3



智高
機構搭建

實
作

1



第1步準備 將Pixetto組裝上3D列印殼



第2步接線 Pixetto線可接在智高控制器A/B/C/D



Pixetto
AI 影像辨識訓練

實
作

2



第1步設定

1

2

搜尋pixetto https://learn.pixetto.ai/

https://learn.pixetto.ai/


下載 Pixetto Utility第2步設定

（如果之前有下載過軟體，不需再次下載）



模式選擇

辨識精度

辨識物件數量

辨識顏色(可調整)

設定好套用

顏色偵測AI 用 Pixetto Utility 訓練影像辨識



MakeCode

程式設計

實
作

3



第1步設定
搜尋MakeCode 
https://makecode.microbit.org/

1

2

https://makecode.microbit.org/


點選擴展，填入智高擴展積木網址第2步設定

1

2

https://github.com/gigotoys/RoboticsWorkshop

3

（點一下）

https://github.com/gigotoys/RoboticsWorkshop


點選擴展，填入Pixetto擴展積木網址第3步設定

1

2

https://github.com/pixetto/pxt-pixetto-16

3

（點一下）

https://github.com/pixetto/pxt-pixetto-16


範例程式第4步程式

Pixetto 設定，確認初始化正常會顯示O

辨識顏色範例



Thank You

威盛 - 李宗翰

Email：jeremylee@via.com.tw

TEL：(02)2218-5452 #867748

mailto:jeremylee@via.com.tw
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